[image: image1.jpg]


[image: image2.png]


                                                      
        
نحوه نگارش مشخصات فني تيم(TDP) 
 دومين دوره مسابقات ملي روباتيك خوارزمي 
( ويژه ليگ روباتهای  انسان نما)
سازمان پژوهشهای علمی و صنعتی ایران
پژوهشگاه فناوریهای نوین- پژوهشکده برق و کامپيوتر
جشنواره روباتيك خوارزمي – ليگ روباتهاي انسان‌نما

]نام تیم- وب سایت تیم [
] کشور- دانشگاه[
علي احمدي
، مرتضي تقوي نمين
، احسان انصاري آزاد

(نام تمامي اعضاي تيم آورده شود)
چكيده

   در بخش چكيده لازم است خلاصه‌اي از كليه اطلاعات موجود در مقاله آورده شود. لذا توصيه مي‌شود كه اين بخش بعد از اتمام متن مقاله تهيه گردد. اين قسمت بايد حداقل 70 كلمه و حداكثر 150 کلمه باشد و نباید از 10 خط بیشتر شود. اطلاعات مربوط به عنوان مقاله، اسامي اعضاي تيم، آدرس و پست الكترونيكي و نيز website مربوطه در عنوان مقاله تکمیل گردد. تكميل گردد. 
مقدمه
   از آنجا كه محتويات اين مقاله ملاك ارزيابي اوليه ربات شما خواهد بود، لازم است در ارائه توانمنديهاي ربات خود نهايت دقت و صداقت را داشته باشيد. در بخشهاي مختلف اين مقاله نمونه سؤالاتي مطرح شده است كه پاسخ كافي به آنها، داوران را در تصميم‌گيري صحيح ياري خواهد كرد. ساير مطالب ارائه شده در مقاله بايد روند طراحي، روند ساخت، قابليتهاي اجزاي مختلف ربات و نيز توانمنديهاي ربات را به طور شفاف بيان نمايد. 

به خاطر داشته باشيد كه در اين مقطع زماني انتظار ارائه يك ربات كامل از هيچيك از تيمها نيست. بلكه ارائه كار در حدود 70% نيز كفايت مي‌كند. ليكن آنچه در اين مرحله مورد تأكيد است، مفهومي بودن روند طراحي، تدوين دقيق نيازمنديها و مشخصات زيرسيستمهاي الكترونيكي، مكانيكي، كنترلي و نرم‌افزاري مي‌باشد. لذا در اين مقاله بايد زيرسيستمهاي ربات به طور دقيق و شفاف توصيف گردد. توصيه مي‌شود در تدوين اين مقاله از هر گونه ادعايي كه ممكن است در بازه زماني مورد نظر براي جشنواره به هر دليلي عملي نباشد، خودداري گردد.

در اين مقاله از هر نوع نمايشي نظير شكل، جدول، فلوچارت و ... كه به بيان قابليتهاي ربات شما کمک می کند، استفاده نماييد. توصيه مي‌شود در بخش مقدمه، روند تشكيل تيم و انگيزه اعضاي آن به اختصار بيان گردد. 

1. اعضاي تيم و مسؤوليت آنها
   در اين بخش، كليه اعضاي تيم معرفي شده و مسووليت آنها در اين پروژه تعريف گردد. علاوه بر اعضاي تيم، شايسته است كه اساتيد مشاور يا راهنما و نيز حاميان (مالي و ...) پروژه نيز معرفي گردند.

	· علي احمدي
	طراحي و پياده‌سازي كنترل‌كننده

	· مرتضي تقوي نمين
	طراحي سازه ربات

	· احسان انصاري آزاد
	مشاور فني


2. معرفي ساختار سيستم
   در اين بخش ساختار كلي اجزاي مختلف فيزيكي و منطقي ربات و نيز ارتباطات بين آنها به طور شفاف بيان مي‌گردد. استفاده از يك شكل كه بيانگر ساختار كلي سيستم باشد، مفيد خواهد بود. علاوه بر اين، لازم است كه توانمنديهاي ربات به شكل بسيار شفاف معرفي گردد. چنانچه در هر يك از زيرسيستمهاي ربات از تكنولوژي خاص يا آلگوريتم پيشرفته‌اي استفاده است، لازم است اين آلگوريتم به طور دقيق بيان شده و اثر آن در بهبود عملكرد ربات بيان گردد. چنانچه آلگوريتمهاي اخير در مقالاتي توسط اعضاي تيم ارائه گرديده لازم است اين مقالات در بخش مراجع معرفي گردد. اصل مقالات نيز بايد بر روي يك CD همراه با اين TDP ارائه شود.

3. معرفي بخش مكانيكي
   در اين بخش، مشخصات مكانيكي ربات طراحي شده به طور كامل مطرح مي‌شود. لازم است تمامي محاسبات و تحليلهاي صورت گرفته براي طراحي ربات و نيز شكلهاي كافي و گويا از سازه مكانيكي آن نيز ارائه گردد. فايلهاي الكترونيكي مربوط به اين طراحيها همراه با توضيحات كافي را مي‌توانيد بر روي CD همراه با اين TDP ارائه نماييد. از جمله مواردی که لازم است در این بخش به آنها اشاره شود، موارد زیر قابل ذکر است:

· نوع موتورهای حرکتی
· شاسی و بدنه ربات وابعادآن
· عملگرها و بازوها ربات
· مکانیزم حرکت و تعادل ربات
· وزن تقریبی ربات 
· الصاق عکس های کافی از قسمتهای مکانیکی ربات
4. معرفي بخش الكترونيكي
   در اين بخش تمامي اجزاي الكترونيكي به كار رفته در ربات معرفي مي‌گردد. اين بخش شامل:

· مشخصات main board و ادوات جانبي آن
· ميكروپروسسور يا ميكروكنترلر به كار رفته در آن
· سنسورها و عملگرهاي به كار رفته در سيستم
· زيرسيستمهاي پردازش و فيلترينگ اطلاعات 
· درایور موتورهای ربات
· توان مصرفی و زمان شارژ ودشارژ
و ... مي‌باشد. براي هر يك از اين اجزا بايد اطلاعات كاملي از مشخصات آنها (در حدي كه براي تصميم‌گيري داوران مفيد است) ارائه گردد. فايلهاي الكترونيكي مربوط به مشخصات اجزاي اين بخش (همراه با توضيحات كافي) را مي‌توانيد بر روي CD همراه با اين TDP ارائه نماييد.

5. معرفي نرم‌افزار و آلگوريتمها
5.1. معرفي نرم‌افزار

   در اين قسمت لازم است توصيف نرم‌افزار ربات از مرحله تدوين نيازمنديها تا مرحله طراحي جزيي (Detailed Design) ارائه گردد. فايلهاي الكترونيكي مربوط به مشخصات اجزاي اين بخش (همراه با توضيحات كافي) را مي‌توانيد بر روي CD همراه با اين TDP ارائه نماييد.

5.2. معرفي آلگوريتمها

   در اين بخش تمامي آلگوريتمهاي تصميم‌گيري موجود در نرم‌افزار ربات به طور كامل و دقيق معرفي مي‌شود. اين آلگوريتمها شامل: آلگوريتمهاي تشخيص موقعيت، ناوبري و تعيين مسير حركت، كنترل سرعت زاويه‌اي و شتاب ربات، آلگوريتمهاي كنترل ربات در هنگام خم شدن و يا ضربه زدن و ... مي‌باشد. در تمامي اين آلگوريتمها، ارائه فلوچارت يا بلوك دياگرام كنترلي الزامي است. چنانچه براي استفاده از هر يك از اين آلگوريتمها در ربات، شبيه‌سازيهايي صورت گرفته است، نتايج اين شبيه‌سازيها در اين بخش آورده شود. 

6. نوآوریها در قسمت های مختلف ربات
7. هزینه ساخت ربات
8. شرایط مورد نیاز برای آماده سازی و راه اندازی ربات انسان نما به هنگام مسابقه
9. سابقه شرکت در مسابقات با ارایه مدرک
10. جمع بندي
11. مراجع
سازمان پژوهشهاي علمي و صنعتي ايران





















































جشنواره جوان خوارزمي                                                   
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�  دانشجوي كارشناسي ارشد دانشكده مهندسي برق، دانشگاه فردوسي، مشهد،� email: ahmadi@yahoo.com، تلفن تماس:                   :


�  دانشجوي دكتراي دانشكده مهندسي مكانيك، دانشگاه فردوسي، مشهد،: � email: tnamin@gmail.com، تلفن تماس:                   :


�  دانشجوي كارشناسي ارشد دانشكده مهندسي كامپيوتر، دانشگاه فردوسي، مشهد،:� email: azad@yahoo.com، تلفن تماس:                   :
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